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@ Appareillage d'essai de sol du type k plaque et vdhicule equip6 d'un tel appareillage. 

@ L'appareillage d'essai de sol comporte une 
plaque d'appul (2) destinSe d venir en appui sur 
le sol ^ tester, des moyens de sollicitations 
m6caniques (4. 5) de ladite plaque (2) et des 
moyens pour la mesure de donndes relatives d 
ces sollicitations, desquelles I'on dSduit des 
valeurs representatives de la compacitd du sol 
teste. II comporte pour une mSme plaque d'ap- 
pui (2) des moyens de sollicitation de type 
dynamique (4) et des moyens de sollicitation de 
type statique (5). 
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La pr^sente invention est relative ^ un apparei!- 
lage d'essai de sol du type k plaque, ainsi qu'd un v6- 
hicule 6quip6 d'un tel appareillage. 

Les appareillages du type ^ plaque pour la mesu- 
re de confipacit6 de sols sont d6jd connus. On distin- 5 
gue parmi eux les appareillages permettant de r^ali- 
ser des essais statiques et les appareillages permet- 
tant de r^atiser des essais dynamlques. Un appareit- 
lage classique pour un essai de sol statlque est par 
exemple constitu6 d'une plaque dite de chargement io 
et d'un appui massif, tel qu'un camion Iest6. La plaque 
est dispos^e sous le chassis du camion. Un v^rin est 
interpose entre la plaque et led it chdssis et vient exer- 
cer sur ladite plaque, en prenant appui sur le chassis 
du camion, la force souhait6e. La compacit6 du sol se 15 
d^duit d'une mesure de I'enfoncement ainsi obtenu. 

Pour r^aliser des essais dynamlques, un materiel 
couramment utilise est par exemple celui commercia- 
lism par le laboratoire des Ponts et Chauss6es sous 
la denomination de Dynaplaque. II comprend une po- 20 
tence mont6e sur une plaque destin6e ^ etre pos6e 
sur le sol. Une plaque d'essai portant une masse est 
Idch6e du haut de la potence sur la plaque au sol. La 
plaque d'essai rebondit sur des ressorts solidaires, 
les uns, de ladite plaque d'essai, les autres de ladite 25 
plaque au sol. Sur cette plaque sont montes plusieurs 
ressorts qui portent eux memes une plaque d'essai. 
Une masse est ldch6e du haut de la potence sur la 
plaque port^e par les ressorts. La mesure de la 
compacite du sol se d^duit d'une observation des re- 30 
bonds des ressorts et de la masse lachSe sur ceux- 
ci. 

La pr6sente invention propose quant k elle une 
structure qui permet k un op6rateur de r6aliser d par- 
tir d'un meme materiel I'un ou I 'autre de ces types 35 
d'essais. 

On notera ^galement que cette structure peut fa- 
cilement ^quiper un v6hicule l^ger dont la conduite ne 
n6cessite pas de per mis particulier. Elle offre done 
aux op6rateurs une grande autonomie dans leur tra- 40 
vail, lis peuvent r^aliser seuls des essais statiques de 
sol, sans qu'll ne soit n^cessaire de faire intervenir un 
poids lourd et un conducteur pour dSplacer celul-ci 
sur ie site. 

La pr6sente invention a done pour objet un appa- 45 
reillage d'essai de sol comportant une plaque d'appui 
destin^e d venir en appui sur le sol ^ tester, des 
moyens de sollicltatlon m^caniques de ladite plaque 
et des moyens pour la mesure de donn6es relatives 
^ ces sollicitations, desquelles on d^duit des valeurs so 
representatives de la compacit6 du sol teste, carac- 
terise en ce qu'il comporte pour une meme plaque 
d'appui des moyens de solllcitation de type dynami- 
que et des moyens de sollicitation de type statique, 
ces moyens etant suseeptibles de solliciter de fa^on 55 
independante ladite plaque d'appui. 

Get appareiltage est avantageusement complete 
par les differentes caracterlstlques suivantes prises 



seules ou selon toutes leurs comblnaisons technique- 
ment possibles: 

- les moyens de solllcitation de type dynamique 
comprennent un ensemble mobile charge et 
destine d etre Idche d'une certaine hauteur sur 
la plaque d'appui au sol, ainsi que des moyens 
ressorts interposes entre la charge dudit en- 
semble mobile et ladite plaque d'appui et en ce 
que tes moyens de sollicitation de type statique 
comportent des moyens du type verin pour 
exereer sur ladite plaque d'appui un effort sta- 
tique axial; 

- I'ensemble mobile comporte une plaque por- 
tant la charge dudit ensemble mobile; 

- une plaque intermedia ire sur laquelle viennent 
porter les moyens ressorts lorsque I'ensemble 
mobile est Idche; un bras etant monte entre la 
plaque d'appui et cette plaque intermediaire 
pour transmettre axialement par rapport a la 
plaque d'appui des efforts suseeptibles d'etre 
exerces sur lui vers chacune de ses extremites 
par des moyens du type verins; 

- tes moyens du type verin peuvent etre desoli- 
darises des extremites dudit bras sur lesquel- 
les ils sont suseeptibles d'exercer des efforts, 
de fa^on que tors d'un essai dynamique, la pla- 
que d'appui et ledit bras soient libres par rap- 
port auxdits moyens de type verin; 

- les extremites des moyens du type verin par 
lesquelles des efforts sont suseeptibles d'etre 
exerces sur les extremites dudit bras sont mu- 
nies de lumieres de guidage se terminant par 
une butee superieure et une butee inferieure et 
dans lesquelles peuvent coullsserlateralement 
les extremites dudit bras, entre une position oCi 
une telle extremite est en appui sur ledit bras 
par sa butee superieure et une autre position 
ou ledit bras est porte par ladite butee inferieu- 
re pour la remontee de la plaque; 

- la liaison entre le bras predte et la plaque d'ap- 
pui comprend une liaison rotulaire entre ledit 
bras et un axe de transmission des efforts d la- 
dite plaque; 

- les moyens d'essais dynamlques. compren- 
nent encore une potence en haut de laquelle 
I'ensemble mobile charge est destine k etre 
hisse, ledit ensemble mobile etant muni de 
moyens permettant de le guider en coulisse- 
ment par rapport aux bras lateraux de ladite po- 
tence; 

- les bras lateraux de ladite potence sont des 
rails creux servant de rails de guidage pour des 
galets dont est muni lateralement I'ensemble 
mobile; 

- les bras de ladite potence servent egalement 
de rail de guidage pour des galets d'un chariot 
de levage destine k permettre de relever I'en- 
semble mobile une fois celui tombe jusqu'e la 
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partie sup6rieure de la potence; 

- le chariot de levage est muni de mSchoires des- 
tinies k se refermer sur des pions de levage 
compl6mentaires solidaires de {'ensemble mo- 
bile, pour lever ledit ensemble mobile; 

- les mdchoires sont commandoes par des 
moyens du type v6rin; 

- des moyens sont 6galement pr6vus pour d6- 
tecter la presence du chariot de levage au ni- 
veau de Tensemble mobile; 

- la charge de Tensemble mobile est r6glable; 

- les corps du ou des virins des moyens d'essais 
statiques sontsotldarisis des bras de la poten- 
ce des moyens d'essais dynamiques. 

L'invention a encore pour objet un v6hicule Equi- 
ps d'un appareillage du type pr§cit6. Ce v6hicule est 
avantageusement compl6t6 par les diff6rentes carac- 
tOristiques sulvantes prises seules ou selon toutes 
leurs combinaisons techniquement possibles: 

- la potence de I'appareillage estsolidaire de son 
chassis; 

- ledit appareillage est dispose ^ I'arriOre dudit 
vOhicule, sa suspension arriOre ayant OtO k cet 
effet renforc6e; 

- ledit vehicule est Iest6 en sa partie vers ledit 
appareillage; 

- la charge totale dudit vehicule est de I'ordre de 
2 tonnes; 

- le vehicule peut etre de type classique ou k 
quatre roues motrices. 

La description qui suit d'un mode de realisation 
particulier de Tinvention est purement illustrative et 
non limitative. Elie doit €tre lue en regard des dessins 
annexes sur lesquels: 

La Figure 1 est une vue de c6t6 d'un vehicule 

iquipO d'un appareillage d'essai de sol conforme 

d l'invention; 

La Figure 2 est une vue en coupe de Tappareilla- 
ge d'essai de sol Oquipant le vehicule de la Figure 
1; 

La Figure 3 est une vue en coupe selon la llgne 
lll-lil de la Figure 2; 

La Figure 4, enf in, est une vue en coupe selon la 

ligne IV-IV de la Figure 2. 

Le v6hicule V ^ plate-forme P repr6sent6 sur la 
Figure 1 est un v6hicule utilitaire du type I6ger (2 ton- 
nes), dont la conduite ne n6cessite pas de permis de 
conduire poids lourds. II est 6quip6 d I'arridre de sa 
plate-forme P d'un appareillage d'essai de sol 1 
conforme d l'invention. Cet appareillage a 6t6 plus 
partlcull6rement repr6sent6 sur les Figures 2 ^ 4. II 
comprend principalement une plaque 2 rigide de 
contour circulaire destinOe d venir en appui sur le sol 
lors d'un essai. Cette plaque 2 est reli6e par un en- 
semble de moyens de liaison 3, d'une part k un sous- 
appareillage 4 pour la realisation des essais dynami- 
ques, et d'autre part ^ un sous-appareillage 5 pour la 
realisation des essais statiques. 



Le sous-appareillage 4 comporte une plaque in- 
termedlaire 6 d laquelle la plaque 2 est reli6e au 
moyen d'un cylindre d'appui 7 et de nervures de rigi- 
dif ication 8 ayant une forme classique de trapeze rec- 

5 tangle prenant appui sur le cylindre 7, ainsi que par 
leur grande base sur le disque 2, La plaque 6 est un 
disque de plus petit diametre que la plaque ou disque 
d'appui 2. Le disque 2 est d'une piece avec lesdites 
nervures de rigidif ication 8 et un plateau 9 egalement 

10 de contour circulaire, mais de diametre plus petit que 
le disque 2, et par lequel lesdites nervures 8 sont re- 
iiees entre elles au niveau de leurs petites bases ou 
bases superieures. Ce plateau 9 porta le disque inter- 
mediaire 6, auquel 11 est reli6 par des vis 10. La tSte 

15 des vis 1 0 est en appui sur ledit disque interm6diaire 
6, le corps desdites vis 10 traversant le disque 6, ainsi 
qu'au moins partiellement le plateau 9. Leurs f ileta- 
ges cooperent avec des filetages compiementaires 
dont sont munis les alesages du plateau 9 les rece- 

20 vant. 

Le sous appareillage 4 comporte encore un en- 
semble mobile 18 destine ^ etre ISche sur cette pla- 
que 6. Cet ensemble 18 comprend un disque 12 fai- 
sant face e la plaque 6 et de m§me diametre que col- 
as le-ci. Sur ce disque 12 sont mont6s six ressorts h6li- 
coTdaux 11 repartis en cercle r6gulierement sur ledit 
disque 12 et s'etendant dudit disque 12, vers ta pla- 
que 6 intermediaire. 

Ces ressorts 11 sont relies au disque 12 au 

30 moyen de tenons cylindriques 13 solidarises par des 
vis 14 du disque 12 et sur lesquels sont emboites k 
force lesdits ressorts 11. Une charge reglable 15 est 
montee sur ledit disque d'extremite 12 auquel elle est 
solidarisee au moyen d'un goujon 16 traversant axia- 

35 lament le disque 1 2 et la charge 1 5, et de deux bou- 
lons 17 entre lesquels le disque 12 et la charge 15 
sont maintenus. 

De I'autre cdte, le disque 1 2 est solidaire de deux 
pieds 19 ayant une forme trapezoTdale a leur base et 

40 coulissant chacun le long d'un des bras 20 d'une po- 
tence 21 (plus particulierement representee sur la Fi- 
gure 1). du haut de laquelle I'ensemble mobile 18 est 
destlnee d etre Idchee. Les deux pieds 19 sont relies 
entre eux e leur partie superieure au moyen de deux 

45 poutres 22. lis sont disposes de part et d'autre de la 
charge 15. Les bras 20 de la potence 21 sont des rails 
creux par rapport auxquels les pieds 19 sont guides 
au moyen de galets roulants 23. Ces rails creux 20 
servent egalement de rail de guidage pour les galets 

50 25 d'un chariot de relevage 24. Celui-ci comporte 
principalement deux branches 26 reliees entre elles 
par deux poutres 27 formant entretoises medianes. 
Les branches 26 prolongent, lorsque le chariot de re- 
levage 24 est descendu sur I'ensemble mobile 18, les 

55 pieds 19 decelle-ci. 

Les poutres 27 du chariot de relevage portent 
deux mdchoires 28 s'etendant dans I'espace entre 
lesdites deux poutres 27, ainsi que I'espace entre les- 
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dites poutres 22, lorsque le chariot 24 est en position 
descendue. Ces mdchoires 28 sont articul^es en pi- 
votement sur lesdites poutres 27 par deux axes 28a 
perpend iculaires au plan principal de la potence 21. 
Elles se terminent i leurs extr6mit6s les plus proches 5 
du disque 12 par chacune un d6crochement 29, des- 
tin6 ^ crocheter un pion 30, deux pions 30 6tant dis- 
poses en entretoise entre lesdites poutres 22, au droit 
des axes 28a. A leurs extr6nfiit6s oppos6es 5i ces d6- 
crochements 29, ces deux m&choires 28 ont des for- io 
mes en L renvers6, dont les branches sup6rieures 
s'6tendent en saillie par rapport aux branches princi- 
pales desdites mdcholres 28,phacune vers le bras 20 
de la potence 2 qui est du meme c6t6 qu'elle par rap- 
port au plan de sym6trie de ladite potence 2. Ces is 
branches d'extr6mit6 portent chacune un poingon 32 
destine d venir en but^e sur des plots 31 entretoisant 
les poutres 27 du chariot 24. Ces plots 31 sont des 
plots de s6curit6 qui 6vitent, lorsque la fermeture des 
m^choires 28 est command§e ^ vide, c'est-S-dire 20 
sans que la masse ne se trouve k leur niveau, qu'il y 
ait endommagennent des macholres 28 et du chariot 
de relevage 24. 

Les deux poutres 27 sont encore solidaris6es 
d'un bras 33 s*6t8ndant dans le plan de sym6trie de 25 
la potence 21 perpendiculairement par rapport auxdi- 
tes poutres 27 et de la partie m^diane des mdchoires 
28, vers le haul de ladite potence 21. Ce bras 33 est 
muni ^ son extr6mit6 sup6rieure d'une poulie 34 sur 
laquelle est pass6 un c§ble ferm6 35 enroul6 ^ son 30 
autre extr6mit6 sur un treuil 36 (voir Figure 1) mont6 
en partie haute de la potence 21. ATautre extremity 
de ce bras 33 sont articuies deux v^rins 37 eux-m^ 
mes articul6s ^ leurs autres extr6mit6s chacun sur la 
partie inf6rieure d'une des mSchoires 28. Ce sont ces 35 
v6rins 37 qui lorsqu'ils sont actionn6s commandent 
I'ouverture et la fermeture desdites mdchoires 28. A 
cette m§me extr6mit6 du bras 33 est 6galement artl- 
cul6 un contacteur 38 S pivotement. Les poutres 22 de 
I'ensemble mobile 1 8 sont munies d'une but6e 39 so- 40 
lidaire d*une entretoise 39a cylindrique mont6e entre 
lesdites poutres 22. Un pan de ladite but^e 39 est in- 
cline pour former une rampe pour ledit contacteur 38. 
Lorsque le chariot 24 est descendu sur I'ensemble 
mobile 18, le contacteur 38 vient glisser le long de la 45 
rampe form6e par ce pan incline de la butee 39 et pi- 
voter ainsi d'une position de repos e une position 
commandant la fermeture des mdcholres 28. 

Le sous-appareillage d'essai statique 5 
comprend quant e lui principalement deux v6rins 40 so 
s'etendant le long chacun d'un des bras 20 de la po- 
tence 21. Les corps 41 desdits verins 40 sont solida- 
rises desdits bras 20 par des moyens de liaison et un 
carenage ouvert references dans leur ensemble par 
42. Les tiges 43 desdits v6rins 40 s*etendent desdits 55 
corps 41 vers la partie basse de I'ensemble de I'ap- 
pareillage 1, c'est-e-dire vers la plaque 2. Les extre- 
mltes libres desdites tiges 43 se terminent par chacu- 



ne une oreille de guidage 44. Ces deux oreilles de gul- 
dage 44 sont reliees entre elles par une poutre 45 se 
terminant k ses extremites par des galets 46 coulis- 
sant dans des lumieres 47 desdites oreilles de guida- 
ge 44. Ces lumieres 47 se terminent e leurs extremi- 
tes par une butee superieure 47a et une but6e inf6- 
rieure 47b. La poutre 45 est reliee par sa partie cen- 
trale d la fois k la plaque 2 et d la plaque intermediaire 
6, Les moyens de liaison 3 comprennent k cet effet 
entre lesdits disques 2 et 6 d I'interieur du cylindre 7 
une liaison rotulaire entre un axe 51 de transmission 
des efforts k la plaque 2 et ladite poutre 45. Des f las- 
ques souples de protection 49 sont montes de part et 
d'autre du cylindre 8 sur la poutre 45 pour proteger no- 
tamment la liaison rotulaire 48 par exemple des pous- 
sieres exterieures. 

Ces deux sous-appareillages 4 et 5 sont bien en- 
tendu completes par des moyens de mesure du type 
capteur et par des moyens d'enregistrement. Le plan- 
cher central du v6hicule V pourra dtre equip6 de 
moyens informatiques et notamment d'une console 
de commande, celle-ci pouvant egalement se trouver 
k I'exterieur du v6hicule pour permettre un controle vi- 
suel des essats. Le chassis du vehicule V est leste en 
sa partie arriere par une masse 1. La suspension 
arriere du vehicule V est renforcee, I'equilibrage du 
vehicule V ayant et6 calcuie en fonction notamment 
des efforts qui pourront etre exerces dans des essais 
statiques entre Tarriere du vehicule et la plaque 2 
d'appui sur le sol. Uensemble des v6rins de I'appareil- 
lage est commande hydrauliquement Un grillage de 
protection 50 (voir Figure 1) evite les risques d'acci- 
dent tors des chutes de la charge mobile 18. 

Le fonctionnement d'un tel appareillage 1 va 
maintenant etre decrlL Lorsque le v6hlcule se depla- 
ce, ou de fagon plus generate lorsqu'il n'est pas utilise 
pour faire des essais, les tiges 43 des verins 40 sont 
renlrees dans les corps des verins 41. La plaque in- 
termediaire 6, les ressorts 11 , et la plaque 1 2 sont re- 
leves dans la position representee sur la Figure 1, ou 
ils se trouvent sensiblement au niveau du chassis du 
vehicule 1. Une fois arrive sur le site d'essais, I'ope- 
rateur descend les tiges des verins 43 pour mettre en 
appui la plaque 2 sur le sol. 

S'il desire realiser un essai dynamique, il des- 
cend ces tiges 43 de fagon que les galets 46 soient 
sensiblement disposes au centre des lumieres 47 des 
oreilles 44. libres de couiisser dans ces dernieres. Le 
chariot 24 etant. avec I'ensemble 18, en position re- 
levee, en haut de la potence 21 , 1'operateur comman- 
de I'ouverture des machoires 28. Les verins 37 sont 
alors actionnes en extension, les machoires 28 pivo- 
lant autour de leurs axes 28a et l§chant rensemble 
mobile 18. La plaque 12 chargee et les ressorts 11 
tombent sur la plaque 6, qui transmet e la plaque 2, 
par I'intermediaire des moyens de liaison 3, des sol- 
licitations sur le sol d'appui. La poutre 45 et ses galets 
46 etant libres de couiisser par rapport aux extremites 
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44 des v6rins 40, le sous-appareillage statique 5 n'en- 
trave aucunement le mouvement d'enfoncement de la 
plaque 2 par rapport au sol. Les mesures faites par les 
capteurs sur le rebond de I'ensemble mobile 18 eties 
rebonds des ressorts 11 permettent de fafon classi- 5 
que de calculer des valeurs representatives de la 
compacit6 du sol. Une fols I'essai r6alis6 et les mesu- 
res enregistr6es, letreuil estactlonn6 pour descendre 
le chariot 24 sur I'ensemble mobile 18. L'arriv6e du 
chariot 24 au niveau de I'ensemble mobile 1 8 sera d6- io 
teethe parle contacteur 38 en but6e surle pan inclin6 
de la but6e 39. Les v6rins 37 seront r6tract6s pour re- 
former les mSchoires 28 sur les plons 30. Une fois cet- 
te operation effectu6e, le cable 35 sera enroul6 au- 
tour de son treuil, de fagon d faire remonter le chariot is 
de levage 24. les bras 19, la plaque 12 et les ressorts 
11. 

Lorsque maintenant un op^rateur souhaite r6all- 
ser un essai statique, il descendra les tiges 43 des ve- 
rins 40 de fagon que les extr6mit6s sup6rieures 47a 20 
des oreilles 44 viennent en appui sur les galets 46. Le 
v6rln 40 d6veloppera ainsi une force entre les moyens 
de liaison 3 et done la plaque 2 en appui sur le sol et 
le chassis du vehicule V. De fapon classique, les me- 
sures de I'enfoncement de la plaque 2 permettront 25 
d'obtenir des valeurs caract^ristiques de la compacite 
du sol teste. 

Les signes de r6f6rence ins6r6s apr6s les carac- 
t6ristiques techniques mentionn§es dans les revendi- 
cations, ont pour seul but de faciliter la compr6hen- 30 
slon de ces dernidres, et n'en llmitent aucunement la 
portee. 

Revendications 

1. Appareillage d'essai de sot comportant une pla- 
que d'appul (2) destinSe d venir en appui sur le sol 
S tester, des moyens de sollicitations mecaniques 

(4, 5) de ladlte plaque (2) et des moyens pour la 40 
mesure de donn6es relatives 6 ces sollicitations, 
desquelles Ton deduil des valeurs representati- 
ves de la compacite du sol teste, caracterise en 
ce qu'il comporte pour une meme plaque d'appui 
(2) des moyens de sollicitation de type dynami- 45 
que (4) et des moyens de sollicitation de type sta- 
tique (5), ces moyens (4, 5) 6tant susceptibles de 
solliciter de fagon independante ladite plaque 
d'appui (2). 

50 

2. Appareillage selon la revendication 1 , caract6ris6 
en ce que les moyens (4) de sollicitation de type 
dynamique comprennent un ensemble mobile 
(18) charge destine ^ etre lache d'une certaine 
hauteur sur la plaque d'appui au sol (2), ainsi que 55 
des moyens ressorts interposes entre la charge 
dudit ensemble mobile (1 8) et ladite plaque d'ap- 
pui (12) et en ce que les moyens (5) de sollicita- 



tion de type statique comportent des moyens (40) 
du type verin pour exercer sur ladite plaque d'ap- 
pui (2) un effort statique axial. 

3. Appareillage selon la revendication 2, caracterise 
en ce que I'ensemble mobile (18) comporte une 
plaque portant la charge dudit ensemble mobile 
(18). 

4. Appareillage selon Tune des revendications 2 ou 
3, caracterise en ce qu'il comporte une plaque in- 
termediaire (6) sur laquelle viennent porter les 
moyens ressorts lorsque I'ensemble mobile (18) 
est charge, un bras (45) etant monte entre la pla- 
que d'appui (2) et cette plaque intermediaire (6) 
pour transmettre axialement par rapport ^ la pla- 
que d'appui (2) des efforts susceptibles d'etre 
exerces sur tui vers chacune de ses extremites 

(46) par des moyens du type verins (40). 

5. Appareillage selon la revendication 4, caracterise 
en ce que les moyens du type verin (40) peuvent 
etre desolidarises des extremites (46) dudit bras 

(45) sur lesquelles ils sont susceptibles d'exercer 
des efforts, de fagon que lors d'un essai dynami- 
que, la plaque d'appui (2) et ledit bras (45) soient 
libres par rapport auxdits moyens de type verin 
(40). 

6. Appareillage selon la revendication 5, caracterise 
en ce que les extremites des moyens du type ve- 
rin (40) par lesquelles des efforts sont suscepti- 
bles d'etre exerces sur les extremites (46) dudit 
bras (45) sont munies de lumieres de guidage 

(47) se terminant par une butee superieure (47a) 
et une butee inferieure (47b) et dans lesquelles 
peuvent coulisser lateralement les extremites 

(46) dudit bras (45), entre une position ou une tel- 
le extremite desdits moyens du type verin (40) est 
en appui sur ledit bras (45) par sa butee superieu- 
re (47a) et une autre position ou ledit bras (45) est 
porte par ladite butee inferieure (47b) pour la re- 
montee de la plaque (2). 

7. Appareillage selon la revendication 6, caracterise 
en ce que la liaison entre le bras (45) precite et 
la plaque d'appui (2) comprend une liaison rotu- 
laire (48) entre ledit bras (45) et un axe de trans- 
mission (51) des efforts d ladite plaque (2). 

8. Appareillage selon la revendication 2 prise seule 
ou en combinalson avec I'une quelconque des re- 
vendications 3^7, caracterise en ce que les 
moyens (4) d'essai dynamique. comprennent en- 
core une potence (21) en haut de laquelle I'en- 
semble mobile (18) charge est destine 6 etre his- 
se, ledit ensemble mobile (18) 6tant muni de 
moyens (23) permettant de le guider en coulisse- 
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ment par rapport aux bras lat^raux (20) de ladite 
potence (21). 

9. Appareillage selon la revendlcation 8, caract6rls6 
en ce que las bras Iat6raux (20) de ladite potence 
(21) sont des rails creux servant de rails de gui- 
dage pour des galets (23) dontest nfiuni lat^rale- 
ment rensemble mobile (18). 

10. Appareillage selon la revendication 9, caract6ris§ 
en ce que les bras (20) de ladite potence (21) ser- 
vent ^alement de rail de guidage pour des galets 
(25) d'un chariot de levage (24) destin6 d permet- 
tre de relever I'ensemble mobile (18) une fois ce- 
lui-ci tomb6, jusqu'^ la partle sup6rieure de la po- 
tence (21). 

11. Appareillage selon la revendication 10, caract^ri- 

s6 en ce que ce chariot de levage (24) est muni 
de machoires (28) destinies ^ se refermer sur 
des pions (30) de levage compl6mentaires soll- 
daires de I'ensemble mobile (18). pour lever ledit 
ensemble nrrobile (18). 

12. Appareillage selon la revendication 11, caract6ri- 
s6 en ce que ces machoires (28) sont comman- 
does par des moyens (37) du type v6rin. 

1 3. Appareillage selon Tune quelconque des revendi- 
cations 7 et suivantes, caract6ris6 en ce que des 
moyens (38, 39) sont egalement pr6vus pour d6- 
tecter la presence du chariot de levage (24) au ni- 
veau de I'ensemble mobile (18). 

14. Appareillage selon la revendication 2 prise seule 
ou en combinaison avec Tune quelconque des re- 
vendications 3 et suivantes, caractOrise en ce 
que la charge de Tensemble mobile (1 8) est rOgla- 
ble. 

15. Appareillage selon la revendication 8 prise seule 
ou en combinaison avec I'une quelconque des re- 
vendicatlons 8 et suivantes, caractOrisO en ce 
que les corps (41) du ou des v6rlns des moyens 
d'essai statique (5) sont solidarisOs des bras (20) 
de la potence (21) des moyens d'essai dynami- 
que (4). 

16. V6hicule caract6ris6 en ce qu'il comporte un ap- 
pareillage (1) selon I'une quelconque des reven- 
dicatrons pr6c6dentes. 

17. V6hicule selon la revendication 15, caract6ris6 
en ce que la potence (21 ) de I'appareillage est so- 
lidaire de son chassis. 

18. V6hicule selon Tune quelconque des revendica- 
tions 16 ou 17. caract6ris6 en ce que ledit appa- 
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reillage (1) est dispos6 k I'arriOre de celui-ci, sa 
suspension arriOre ayant 6t6 ^ cet effet renfor- 
c6e. 

19. VOhicule selon I'une quelconque des revendica- 

tions 16^18, caract6ris6 en ce qu'il est Iest6 en 
sa partie vers ledit appareillage (1). 

20. VOhicule selon Tune quelconque des revendica- 
tions 16 et suivantes, caractOrisO en ce que la 
charge totale dudit vOhicule est de t'ordre de 2 
tonnes. 
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